


 

 

 

 

 

 

 

 

 

日本人間工学会 第59回大会 
 

 

 

社会的レジリエンスに資する人間工学 

 

 

 

 

 

 

 

 

開催日：  ２０１８年６月２日（土），３日（日） 

会 場：  宮城学院女子大学 

大会長：  大橋 智樹 

 

 

主 催： 一般社団法人 日本人間工学会 
 
 

The 59th Annual Conference of Japan Ergonomics Society 
June 2nd(Sat.)-3rd(Sun.), 2018 Miyagi Gauin Women's University 

Conference Chair: Tomoki Ohashi 
 
 



2

 

 

  

 

    
 

    

1  38 12    
 

31  2 6    

2  39 5  
/
 

 
 

32  3 6    

3  
 

39 12    
 

33  4 5    

4  40 5    
 

34  5 5     

5  40 12    
 

35  6 6    

6  41 6    
 

36  7 5     

7  41 11    
 

37  8 5    

8  42 5    
 

38  9 5    

9  43 5    
 

39  10 6    

10  44 6    広  
 

40  11 6    

11  45 9    
 

41  12 6    

12  46 6    
 

42  13 9    

13  47 5    
 

43  14 6    

14  48 5     
 

44  15 8    

15  49 5    
 

45  16 6    

16  50 5    
 

46  17 6    

17  51 7     
 

47  18 6     

18  52 5    
 

48  19 6    

19  53 5    
 

49  20 6    

20  54 5    
 

50  21 6    

21  55 5    
 

51  22 6    

22  56 8    
 

52  23 6    

23  
IEA’82  

57 8    
 

53  24 6     

24  58 6     
 

54  25 6    

25  59 7    
 

55  26 6    

26  60 5    
 

56  27 6    

27  61 4    
 

57  28 6     

28  62 5    
 58  

ACED2017  
29 6  

  
  

 

29  63 5   広  
 

59  30 6     

30  4    
 

    



3

 

 

  

 

    
 

    

1  38 12    
 

31  2 6    

2  39 5  
/
 

 
 

32  3 6    

3  
 

39 12    
 

33  4 5    

4  40 5    
 

34  5 5     

5  40 12    
 

35  6 6    

6  41 6    
 

36  7 5     

7  41 11    
 

37  8 5    

8  42 5    
 

38  9 5    

9  43 5    
 

39  10 6    

10  44 6    広  
 

40  11 6    

11  45 9    
 

41  12 6    

12  46 6    
 

42  13 9    

13  47 5    
 

43  14 6    

14  48 5     
 

44  15 8    

15  49 5    
 

45  16 6    

16  50 5    
 

46  17 6    

17  51 7     
 

47  18 6     

18  52 5    
 

48  19 6    

19  53 5    
 

49  20 6    

20  54 5    
 

50  21 6    

21  55 5    
 

51  22 6    

22  56 8    
 

52  23 6    

23  
IEA’82  

57 8    
 

53  24 6     

24  58 6     
 

54  25 6    

25  59 7    
 

55  26 6    

26  60 5    
 

56  27 6    

27  61 4    
 

57  28 6     

28  62 5    
 58  

ACED2017  
29 6  

  
  

 

29  63 5   広  
 

59  30 6     

30  4    
 

    

 

 

ご 挨 拶 
会員の皆様におかれましては，ますますご健勝のこととお慶び申し

上げます． 
 
さて，このたび，一般社団法人日本人間工学会第 59 回大会を宮城

県仙台市にて開催する運びとなりました．仙台市は，本学会が1964
年12月に設立された翌1965年5月に，最初の全国大会（第4回大会；
本川弘一大会長）が開催された都市で，1980年の第21回大会（丸山
欣哉大会長），1995年の第36回大会（猪岡光大会長）に続いて４度目
の開催となります．東北支部は会員数数十人の小さな支部であること
もあって，前回大会から20年以上の月日が流れてしまいました．この
間，北村正晴・元支部長，本多薫・前支部長のもと，支部の大幅な活
性化がはかられ，ようやく開催できる基盤が整いました． 

 
この地は，2011年3月11日の東日本大震災の被災地のど真ん中でもあります．7年前のあの日，それ

まで当たり前に存在してきたもの／ことの多くが失われました． 
私自身，福島第一原子力発電所と第二原子力発電所のちょうど中間あたりにある富岡町の町役場で

被災しました．130Kmほど離れた仙台市の自宅までヒッチハイクをしてたどり着いたのは翌12日の午
前3時半頃でした．国道はそこかしこで津波の被害を受けて通行できず，普段なら3時間かからない距
離を9時間以上かかりました．仙台の街はすべての灯りが消え，満天の星が夜空を覆い，道路はうっ
すら雪化粧をしている，幻想的な美しさでした．道中，第一発電所のある双葉町の防災無線が被ばく
の恐れがあるからと屋内退避を呼びかけていたと記憶しています．人びとは気にする様子もなく屋外
を歩いていましたが，翌日からそこは警戒区域に指定され，数年の間，人の立入が厳しく制限されて
しまいました． 

福島県の沿岸部の一部では原子力発電所事故による放射能の影響で数十年にわたって人が住めない
であろうエリアもあるなど，多大な影響が残り続けます．岩手県から宮城県にかけての三陸沿岸部で
は，山を削って土砂を運び土地の大規模なかさ上げ工事が行われてます．沿岸数百キロにわたって生
活を大きく変えねばならない現実に直面していて，それらの影響は沿岸地域にとどまらず，県域を越
えて東北地方全域に及んでいます． 

このような経験をした地方にあって，東北支部としてどのようなテーマを掲げて大会を開催するか，
大会実行委員会ではかなり議論を重ねました．大震災によって大きな変化を強いられた地方であるこ
とに加え，世界の国々が経験したことのない急激で継続的な人口減少を初めて経験する日本の中でも
減少率が圧倒的に高い地方であることを考え，人間工学という学問を社会の変化に対応できるように
位置づける大会としようと決意しました．テーマは「社会的レジリエンスに資する人間工学」です．
大会実行委員会はこのテーマに沿っていくつかの大会企画を考えますが，会員の皆様におかれまして
も，可能な範囲でご自身のご研究をこのテーマに照らしてお考えいただければ幸いです． 

 
特別講演には，東北大学災害科学国際研究所の初代所長・平川新氏（現宮城学院女子大学学長）と

二代目所長・今村文彦氏をお迎えします．この研究所は，歴史学（日本近世史）が専門の平川氏が，
災害の多い地域に資する研究をするためには文系学問と理系学問とを融合する研究体制が必要だと考
え，津波工学の専門家である今村氏らに声をかけ，東北大学の中に研究拠点の整備したことに始まり
ます．東日本大震災の４年前のことでした．研究所設立からわずか7年目ではありますが，災害科学
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をリードする存在として世界から高く評価されています． 
東日本大震災からのレジリエンスに災害科学という学問がどのようにかかわったかというお話を伺

うことが一つの目的です．しかしそれ以上に，Human Factorsとしての人間工学が，文系学問に位置
づけられることが多い応用心理学を出自としてもつことを考えると，文理の融合によって災害科学と
いう新たな学問を確立させたこの研究所の歩みはきっと参考になるだろうと考えました．文系出身の
初代所長と，理系出身の二代目所長の対話を通して，レジリエンスに資する人間工学のあり方を探り
たいと思います． 

 
津波で甚大な被害を受けたエリアはほぼ旧仙台藩の領地に一致します．この地は度重なる津波被害

をもたらすだけでなく，独特の景観と豊かな海の幸をはぐくみ，肥沃な平野は米どころでもあります．
伊達者のはぐくんだ文化もそこかしこに感じていただけると思います．仙台－東京駅間はわずか1時
間半．全国主要都市とをつなぐ仙台空港と仙台駅の間は最短17分と，交通の便も良い土地柄です． 

映画やドラマのロケにも使われた美しいキャンパスが自慢の宮城学院女子大学で，スタッフが悲鳴
を上げるほどの多数の皆さまのご参加を，心よりお待ち申し上げます． 

 
一般社団法人日本人間工学会 第 59 回大会 

大会長 大橋 智樹 (宮城学院女子大学) 
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  株  

 東 スクコン ティン 株  

  

オー ナイ  東  

 

 
会  

6  3   12:00 12:45 H 会  

生・ の シ ー  3 人 工

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

大会プログラム

【特別講演】
6月25日（土）　A会場　13：20～14：20
川口孝泰（筑波大学教授・看護学類長・保健医療学域長）

「看護のものづくりと人間工学」

【学会理事会主催企画講演】
6月25日（土）　A会場　10：40～11：40
藤田祐志（国際人間工学連合（International Ergonomics Association）会長）

「人間工学の普及を担う国際人間工学連合」

【大会企画シンポジウム】
6月25日（土）
MS1 A会場 14：30～16：30

看工連携によるものづくりと三重県内の企業の技術につ
いて

オーガナイザ
斎藤真（三重県立看護大学）

【一般企画シンポジウム】
6月25日（土）
1S1 A会場 9：30～10：30

社会の中の人間工学－Future of ErgonomicsとISO27500－
オーガナイザ
鳥居塚崇（日本大学）

1S2 B会場 9：30～11：00

生理指標で何がわかるか－その有効な使い方
（PIE研究部会）

大須賀美恵子（大阪工業大学），三宅
晋司（産業医科大学）

1S3 C会場 10：40～11：40

デザイン人間工学とイノベーション創出 山岡俊樹（京都女子大学）
1S4 B会場 14：30～16：00

子どものICT活用の現状とガイドラインの検討（子どもの
ICT活用委員会）

斉藤進（大原記念労働科学研究所）

1S5 B会場 16：10～17：10

Safety I & Safety II（安全人間工学研究部会） 鳥居塚崇（日本大学）

6月26日（日）
2S1 A会場 9：30～11：30

アーゴデザインとビッグデータ（アーゴデザイン部会，
ビッグデータ人間工学研究部会）

オーガナイザ
新家敦（㈱島津ビジネスシステムズ）

2S2 B会場 9：30～11：30

人間工学専門家の活動，役割，期待：ボーダーを超えた
視点から

福住伸一（NEC情報・ナレッジ研究所）

2S3 C会場 9：30～10：30

伝統みらい学の創成 濱田泰以（京都工芸繊維大学）
2S4 C会場 11：10～12：10

三重における海事分野の人の匠（海事人間工学研究部会） 村井康二（神戸大学）

xi
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一般 シン ジウム・ ークシ ップ  
 
 

6  2     

 会  タイト  オー ナイ  

S 1 10:30 11:45 D  業 の の  

人 工 の  

 業  

 

 

S 2 14:45 16:15 A  ンタ    

 

S 3 14:45 16:15 C  P I E  G o o d  P r a c t i c e  
 

 

 業  

6  3     

 会  タイト  オー ナイ  

S 4 10:30 12:00 A  人 工 のコラ  

 3D  ッ アップ ニター

のた の の ー 

 

シーティン 株式会社  

S 5 10:30 12:00 B の ー ンフ クター  東  

 

S 6 10:30 12:00 E  ・ テー 会 ・ ・  

J E S  会  

 

S 7  13 00 14:30 A  ッ ウント ィスプレイの人 工  

 

 

 一 業  

S 8  13 00 14:30 E  人 工   一  

 

S 9  14 45 16:15 A  プロジェクトの ッ プラクティス ・ ・  

J E S  業 会  

 

S 10 14 45 16:15 B スク ジ ントの    

 

S 11 14 45 16:15 E  のた の業 人 工 ア 

クシ ン ェック ストの  
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一般 シン ジウム・ ークシ ップ  
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6 2   

業  

10:30 11:45 D 会                    オー ナイ  業   

S1-1 業の生  ( 業  ) 

S1-2 の た 工 の生

 

- プ 生 の  

( カ ト  ) ( 

業  ) 

S1-3 工 工 た生

の  

( パ 工業) ( 

業  ) 

 

 

14:45 16:15 A 会                              オー ナイ     

S2-1 ンタ の システム

 

(  ) 

S2-2 ービス インの カニクス

の 法の  

井 ( イン人 工 会 ) 

S2-3 の の

 

(  )

(  ) 

S2-4 フィッシャーの 法 た ンタ

法 

(  ) 

 

PIE Good Practice  

14:45 16:15 C 会                              オー ナイ   業   

S3-1 PIE Good Practice - 

ラウン テー ィスカッシ ン- 

( 業  ) ( 

工業  ) 

 

6  3  

3D 作  

10:30 12:00 A 会                  オー ナイ  シーティン   

S4-1 コラ  

ー3D ッ アップ ニター

の ー 

( シーティン )  

( 業  ) ( 東

 ) 
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10:30 12:00  B 会                                  オー ナイ  東   

S5-1 シン ジウム の ー ンフ クター

た  

-東 の ・

た人 ・人 工 - 

 ( 東  ) 

S5-2 シン ジウム の ー ンフ クター  

-東 の ・

た人 ・人 工 - 

 ( 東  )  ( 

会 会 )  ( 人 ン

ター ) ( 東 コン ーシアム )

( 東  ) 井 ( 東 工業

 ) 

 

 

10:30 12:00 E 会             オー ナイ  JES 会  

S6-1 ・ テー 会 : 生 カフェ  
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S8-3 ISO/TC159 SC4( 人 システムのインタラクシ ン
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( 
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ン  

人 工 会 会 

 

 

13:00 14:30  A 会                       オー ナイ 一  業   

S7-1 ッ ウント ィスプレイの人 工  

- - 

一 ( 業

 ) 

S7-2 HMD の VR 

 

一 ( 業

 ) 

S7-3 ッ ウント ィスプレイの ランス

 

一 ( 業

 ) 

 

 

13:00 14:30 E 会                              オー ナイ 一    

S8-1 人 工  -

たオフィスの - 

 ( オカムラ ) 

S8-2 機 ーカー 人 工 の   

- ッ , 機の - 

(シャープ) 

S8-3 ISO/TC159 SC4( 人 システムのインタラクシ ン

の人 工 )  

-WG5 ー ビ ティ の - 

井 ( 機 ) 

S8-4 アジア 人 工

 

  (  ) 

 

 

 

 

 

14:45 16:15 A会           オー ナイ JES 業 会  

S9-1 の の

- の イン テクノロジ

ーの - 

 ( イン) 井 

一( ) 

S9-2 の人 工 の  ( 工

) 

S9-3 機 の た 業 の

 

(  ) 

S9-4 業の の人 工

 

 工業   

 

 

14:45 16:15 B 会                                 オー ナイ    

S10-1 業 の た  (  ) 

S10-2 業 スク  (  ) 

S10-3 業 スク ジ ント 

 

(  ) 

 

業  

14:45 16:15 E 会                       オー ナイ    

S11-1 のた のアクシ ン ェック スト

の  

(  ) 

S11-2 業 のアクシ ン ェック スト の

 

(  ) 

S11-3 業 アクシ ン ェック スト の

 

( 

 ) 

 

 



18

  

6 2  A  

(1) 
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1A1-1 AR た ー の
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(  ) 井 ( 

 ) (  ) 

1A1-2 VR UX の 第 2

の の  

( 工業  ) 

1A1-3 システムの ー

 

人 (  ) 

1A1-4 2D ィスプレイ HMD た
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1A1-5 CAVE た の
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(  ) (
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( 東  ) 
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レアフィ ムの  
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( 工

 ) 
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1B4-4 人 の の パターンの

 

(  ) 

 

 

6 2  C  
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( 工業  ) 
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20
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1C4-1 LED の ラトニン
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(  ) ( 

 ) (  ) ( 

 ) 

1C4-2 X O の

ス ア IOT ーター 
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1C4-4 の VDT 業 の生
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6 2  D  
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16:30 17:30                                         一  

1D4-1 業 の Heart Rate Asymmetry
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1D4-2 の

ンタ ークロー  
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1D4-3 ィスプレイ の の

 

( ー コー レーシ ン )
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1E1-4 た ン ー
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1E1-4 た ン ー
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(2) 

10:45 11:45                                           ( 東  ) 

1E2-1 の ERPの

の  

(  ) 

1E2-2 ス ートフォン の

- の - 

( 東 機

 ) 

1E2-3 の  一 竹

(  ) 

1E2-4 の の

 

( 工

業  ) 一 (  )

(  ) 井 (  ) 

 

(3) 

16:30 17 15                                           

1E4-1 ャン の ーム の ERP (  )  

1E4-2 SNS の生 の

システム 

一 ( 工業  ) 

( 工業  ) 

1E4-3 た 生フォー ラ の

の  

一 ( 一 工業  )

( JXTG ナジー ) ( SUBARU テクノ ) 

 

 

6 2  F  

(1) 

9:30 10 15                                               

1F1-1 東 の スク 一

生 ー 
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1F1-2 クロスロー た
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(2) 

10:45 11:45                                  

1F2-1 の 生 の

 

(  )

( ) ( 

 ) 井 (  ) ( 

 ) 人(  )

(  ) 井一 ( 

 ) 

1F2-2 業 テー ート フター

 

( 生  ) 

1F2-3 の た ・

一  

( 井  )

( システム  ) 

1F2-4 ジ ント  一 ( WIB 会) ( 

 ) 

 

(3) 

16:30 17:30                                           東   

1F4-1 業 タスク

 

( 東  ) ( ・ ・

) (  )

( 東  ) 

1F4-2 の

 

( ・ ・  )  

( 東  ) 

1F4-3 業

のた の ー の  

( ・ ・

 ) ( 東  ) 

1F4-4 の人のレジ ント

生 の

たシ レーシ ン  

(  ) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



23

(2) 

10:45 11:45                                  

1F2-1 の 生 の

 

(  )

( ) ( 

 ) 井 (  ) ( 

 ) 人(  )

(  ) 井一 ( 

 ) 

1F2-2 業 テー ート フター

 

( 生  ) 

1F2-3 の た ・

一  

( 井  )

( システム  ) 

1F2-4 ジ ント  一 ( WIB 会) ( 

 ) 

 

(3) 

16:30 17:30                                           東   

1F4-1 業 タスク

 

( 東  ) ( ・ ・

) (  )

( 東  ) 

1F4-2 の

 

( ・ ・  )  

( 東  ) 

1F4-3 業

のた の ー の  

( ・ ・

 ) ( 東  ) 

1F4-4 の人のレジ ント

生 の

たシ レーシ ン  

(  ) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

6 2  G  

(1) 

9:30 10:15                                      

1G1-1 のコ ニ ーシ ン

の た フィー ックシ

ート た 会の  

(  )

(  ) ( 

 ) (  ) ( 

 ) ( 

 ) 人( 

 ) ( 東  ) 

1G1-2 コ ニ ーシ ン の

ン た の

 

(  ) ( 

 ) (  ) ( 

 ) ( ビ テー

シ ン  ) ( 

 ) ( 

 ) ( 東  )

人(  ) (  ) 

1G1-3 のア ーシ ン スト

レスの  

(  )

(  ) ( ビ

テーシ ン  ) (  )

(  ) 人( 

 ) ( 東  )

(  ) 

 

(2) 

10:45 11:45                                         (  )  

1G2-1 の

 

( 

 ) 

1G2-2 カ テ の び の  陽 ( 

 ) 

1G2-3 の の

の  

(  ) ( 

 ) (  )

(  ) ( 

 )  (  ) 

1G2-4 のダイ ーシティ

の  

(  ) ( 会第一

 ) (  ) ( 

 ) (  ) 
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(1) 

16:30 17:30                                        井   

1G4-1 の レ ータ タンの イ

ン たイラストの  

井 (  ) ( 

 ) ( 東 機  )

(  )    

1G4-2 の の  

 

( 工業  ) 

1G4-3 の の  竹ノ ( 工業  ) 

1G4-4 ンタ ア たインタラクティ シス

テムの 法  

( 工業  )

( 

ンター ) 

 

 

6 2  H  

 

9:30 10:45                                   生   

1H1-1 の 業

の  

( 生  )

( 東  ) 

1H1-2 び の の

 

一 ( 

 ) 

1H1-3 ン た の クト  (  ) 

1H1-4 の  一 ( 

 ) 

1H1-5 の イ の イ の

 

(  ) ( 

 ) (  ) 

 

動作(1) 

16:30 17:15                           パラ ウント ス ア   

1H4-1 ータ 法 た 業  ( 東  ) ( 

東 ) 

1H4-2 の

の  

(  )

一 (  ) 

1H4-3 テン の

び  

(

) 
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(1) 

16:30 17:30                                        井   

1G4-1 の レ ータ タンの イ

ン たイラストの  

井 (  ) ( 

 ) ( 東 機  )

(  )    

1G4-2 の の  

 

( 工業  ) 

1G4-3 の の  竹ノ ( 工業  ) 

1G4-4 ンタ ア たインタラクティ シス

テムの 法  

( 工業  )

( 

ンター ) 

 

 

6 2  H  

 

9:30 10:45                                   生   

1H1-1 の 業

の  

( 生  )

( 東  ) 

1H1-2 び の の

 

一 ( 

 ) 

1H1-3 ン た の クト  (  ) 

1H1-4 の  一 ( 

 ) 

1H1-5 の イ の イ の

 

(  ) ( 

 ) (  ) 

 

動作(1) 

16:30 17:15                           パラ ウント ス ア   

1H4-1 ータ 法 た 業  ( 東  ) ( 

東 ) 

1H4-2 の

の  

(  )

一 (  ) 

1H4-3 テン の

び  

(

) 

 

 

  

  

6 3  B  

(2) 

9:30 10:15                                            ( )  

2B1-1 イン のた の

法の の  

人 (  )

( 東 イン  ) 井 一(  TOTO )

( 4allDesign  ) (  ) 

2B1-2 システム 法

 

( 工業  ) ( 

工業  ) 

2B1-3 VDT 業 の  (  ) ( 

 ) 陽

(  ) 井 ( 

 ) 

 

6 3  C  

(2) 

9:30 10:30                                           

2C1-1 の

た  

(  ) ( 

 ) 

2C1-2 の の  タ LOHPing Yeap ( 

 ) 一(イ

コ・コー レーシ ン ) 

2C1-3 ティッピン レ ーの

の  

(  ) 

2C1-4 ジタ の た トの

 

( 法  ) 

 

 

10:45 12:00                                                                                          東   

2C2-1 業 た

の ・ の の  

( 東 ) 

2C2-2 の  井 一(  ) 

2C2-3 人 業の 法の プ

ロ ス ・ロ スト 業 ・

た 業 ニ ア  

井 一

( 工業 )

( ・  ) 

2C2-4 団 の のパフォー ンス ン ーの

の の の

ープ  

井 ( システム  ) 

2C2-5 ン パーカッシ ン タッピ

ン の  

一 井 (  ) 

 

 



26

 

14:45 15:45                                           一   

2C4-1 の

の  

一 (  ) ( 

機) (  ) 

2C4-2 の ピクト ラムの

の  

( 

 ) 

2C4-3 フィ ャーノート アプ の

の  

( 

 ) 

2C4-4 人 生の の

の  

( 工  ) 

 

6 3 D  

 

9:30 11:00                                                                                                             ( )  

2D1-1 の タフ た び 業

一  

(  ) 

2D1-2 ン の の  一( 東  ) 

2D1-3 パッ ージ  

アクティ シニア た

法  

( ウス

ープ 社) (  ) 

2D1-4 の

プロ ス 

井 竹井 ( 

業  ) 

2D1-5 の プロ スの

コントロー 法の  

一 ( ) 

2D1-6 た の -

業 IGT の - 

(  )

( 東  ) ( 

 ) 

 

 

14:45 16:00                                                                                                     ( 工業 )  

2D4-1 一 の PTP シートの ータ ースの  

 

( 工業  )

人(  ) 

2D4-2 の た の

プロ ス の  

( アク ン ア) ( 東 工業

 ) ( 工  ) 

2D4-3 人工 の 業

機 シ レー

タ  

工 ( 東  ) 

2D4-4 の の 一

工 の の

 

(  ) ( 工

 ) 

2D4-5 ノイ ャン ン MRI の

法 

 工業  

工業  
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14:45 15:45                                           一   

2C4-1 の

の  

一 (  ) ( 

機) (  ) 

2C4-2 の ピクト ラムの

の  

( 

 ) 

2C4-3 フィ ャーノート アプ の

の  

( 

 ) 

2C4-4 人 生の の

の  

( 工  ) 

 

6 3 D  

 

9:30 11:00                                                                                                             ( )  

2D1-1 の タフ た び 業

一  

(  ) 

2D1-2 ン の の  一( 東  ) 

2D1-3 パッ ージ  

アクティ シニア た

法  

( ウス

ープ 社) (  ) 

2D1-4 の

プロ ス 

井 竹井 ( 

業  ) 

2D1-5 の プロ スの

コントロー 法の  

一 ( ) 

2D1-6 た の -

業 IGT の - 

(  )

( 東  ) ( 

 ) 

 

 

14:45 16:00                                                                                                     ( 工業 )  

2D4-1 一 の PTP シートの ータ ースの  

 

( 工業  )

人(  ) 

2D4-2 の た の

プロ ス の  

( アク ン ア) ( 東 工業

 ) ( 工  ) 

2D4-3 人工 の 業

機 シ レー

タ  

工 ( 東  ) 

2D4-4 の の 一

工 の の

 

(  ) ( 工

 ) 

2D4-5 ノイ ャン ン MRI の

法 

 工業  

工業  

 

6 3  F  

(4) 

9:30 10:30                                                                                 ( システム )  

2F1-1 レジ ンス ンジニア ン のコア 4

第一  

( 機  )

(  ) (テムス  ) 

2F1-2 Attitudeの た

プロ ラムの (1)  

(  ) ( 

 ) (テムス  ) 

2F1-3 レジ ンス ンジニア ン RAG Resilience 

Ability Grid た ア

ン ート  

( ) 

2F1-4 タ レット たノンテクニカ ス

ー の  

井 ( システム

 ) (ジ ー ン ン  )

(テムス  ) 

 

 

(5) 

10:45 12:15                                                                                             (東 ) 

2F2-1 の ス

 

一 ( 東

) 

2F2-2 の

た のス の  

人 ( 東

) 

2F2-3 STAMP/STPA た システムの機

の  

( ) 

2F2-4 業 ダ ェック

ー の のた の プロ

ラムの  

( ) 

2F2-5 シ レータ

の の た

 

(  )

(  ) 

2F2-6 ・ ・

 (  ) 
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13:00 14:15                                                                               ( )  

2F3-1 の のトレーニン ス ーラー

の  

( 工業

 ) 生 ( 

 ) ( 工業  ) 

2F3-2 アイトラッ ン た の

 

(  )

( 東 ス ) 

2F3-3 の ア イ シ レ

ータ た

 

井 ( 工業

 ) ( 

 ) ( 工業

 ) 生

(  ) ( 工業

 ) 

2F3-4 のシステム ェンジ

の  

一 ( 

) 

2F3-5 ーティン 業

ジティ  

( 工  ) 

 

(6) 

14:30 15:30                                                                                 システム   

2F4-1 ラー ジ ント 第一 の

プラント イト ・ の

 

( 会 ) ( 東

パ ーテクノロジー ) ( 

会 ) 

2F4-2 ラー ジ ント の

の  

( システム  )

一 ( 会 ) 

2F4-3 ラー ジ ント 第一

び の の  

( 東 パ ーテクノロジー)

一( 会 ) 

2F4-4 業 ・ ットの カ

の カ  

(  ) ( 

 ) 

 

(7)   

15:45 16:30                                                                                生   

2F5-1 ラ の

の  

( 生

 ) 

2F5-2 ーム の 法  

 

( ジ ント  ) ( 東

 ) 

2F5-3 コ ニ ーシ ンス

 

( 東

 ) 
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13:00 14:15                                                                               ( )  

2F3-1 の のトレーニン ス ーラー

の  

( 工業

 ) 生 ( 

 ) ( 工業  ) 

2F3-2 アイトラッ ン た の

 

(  )

( 東 ス ) 

2F3-3 の ア イ シ レ

ータ た

 

井 ( 工業

 ) ( 

 ) ( 工業

 ) 生

(  ) ( 工業

 ) 

2F3-4 のシステム ェンジ

の  

一 ( 

) 

2F3-5 ーティン 業

ジティ  

( 工  ) 

 

(6) 

14:30 15:30                                                                                 システム   

2F4-1 ラー ジ ント 第一 の

プラント イト ・ の

 

( 会 ) ( 東

パ ーテクノロジー ) ( 

会 ) 

2F4-2 ラー ジ ント の

の  

( システム  )

一 ( 会 ) 

2F4-3 ラー ジ ント 第一

び の の  

( 東 パ ーテクノロジー)

一( 会 ) 

2F4-4 業 ・ ットの カ

の カ  

(  ) ( 

 ) 

 

(7)   

15:45 16:30                                                                                生   

2F5-1 ラ の

の  

( 生

 ) 

2F5-2 ーム の 法  

 

( ジ ント  ) ( 東

 ) 

2F5-3 コ ニ ーシ ンス

 

( 東

 ) 

 

 

 

 

 

6 3  G  

(2) 

9:30 10:30                                                                                                    人( )  

2G1-1 のコ ニ ーシ ンロ ット

 

人 ( 

 ) 

2G1-2 業 の

の の  

一 ( 

 ) ( コ  ) 

2G1-3 ニター の た の

 

( フロンティア  )

( ) 

2G1-4 会 ャットシステム の  ( ) 

 

(3) 

10:45 12:00                                                                                                  (東 機 )  

2G2-1 ー ビ ティ

第 2  

( 東 機  ) 

2G2-2 タンの タン

 

(  ) 

2G2-3 Unity た の  ( 法  ) 

2G2-4 WOW ー (WOW UX) の

 

井 (  ) JulianThomssen( 

ン ン工  ) (  ) 

2G2-5 の の 生 UX の -

- 

(  ) ( 

機 ) ( 機 ーム機器 )

(  ) 

 

(4) 

13:00 14:00                                                                                                  ( )  

2G3-1 ライ た HUD

一  

(  )

一 (  ) 

2G3-2 機 の の 法

の ・ の

 

(  )

( 東 機  )

(  ) 

2G3-3 機 インタラクティ システムの

ー ビ ティの  

式 一 -  

(  ) ( 

 ) 

2G3-4 ー イナ ンタ

法の  

(  ) 
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14:15 15:15                                                                                                  一( 井 ) 

2G4-1 た

の ンピース  

Tipporn LAOHAKANGVALVIT

( 工業  ) 

2G4-2 ロ ット タッ の

 

一 ( 

 ) 

2G4-3 た 機の 生 の

 

生 (パナ ニック 

コ ーシ ン 社) ( パナ ニック コ

システム ) 

2G4-4 カオス の

 

一( 井  ) 

 

 

15:30 16:30                                                                                                        (  ) 

2G5-1 の 業 の  (  )

(  ) 人(  ) 

2G5-2 の の ・

ト フィ ア  

( 業  ) 

2G5-3 の ストレスの

の  

( 東 ) 

2G5-4 た

の

 

(  )

(  ) 

 

6 3  H  

動作(2) 

9:30 11:00                                                                                                          (  ) 

2H1-1 テクノロジー

人 の の の  

Ping Yeap Loh (  )

(  ) (  )

(  ) 

2H1-2 アシスト た の force release

のシ レーシ ン 

Choi Jeewon Loh Ping Yeap ( 

) 

2H1-3 人 の たインピーダンス

機 の  

 ( 

 ) (  ) 

2H1-4 のアシスト

の  の  

Loh Ping Yeap ( 

 ) 

2H1-5 An Exploratory Study into the Effects of Forces 

from a Walking Assist Device with Motorized 

Wheels on Basic Gait Characteristics 

Wen Liang Yeoh Ping Yeap Loh ( 

) 

2H1-6 アシスト  一 ( 

 ) ( ) 
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14:15 15:15                                                                                                  一( 井 ) 

2G4-1 た

の ンピース  

Tipporn LAOHAKANGVALVIT

( 工業  ) 

2G4-2 ロ ット タッ の

 

一 ( 

 ) 

2G4-3 た 機の 生 の

 

生 (パナ ニック 

コ ーシ ン 社) ( パナ ニック コ

システム ) 

2G4-4 カオス の

 

一( 井  ) 

 

 

15:30 16:30                                                                                                        (  ) 

2G5-1 の 業 の  (  )

(  ) 人(  ) 

2G5-2 の の ・

ト フィ ア  

( 業  ) 

2G5-3 の ストレスの

の  

( 東 ) 

2G5-4 た

の

 

(  )

(  ) 

 

6 3  H  

動作(2) 

9:30 11:00                                                                                                          (  ) 

2H1-1 テクノロジー

人 の の の  

Ping Yeap Loh (  )

(  ) (  )

(  ) 

2H1-2 アシスト た の force release

のシ レーシ ン 

Choi Jeewon Loh Ping Yeap ( 

) 

2H1-3 人 の たインピーダンス

機 の  

 ( 

 ) (  ) 

2H1-4 のアシスト

の  の  

Loh Ping Yeap ( 

 ) 

2H1-5 An Exploratory Study into the Effects of Forces 

from a Walking Assist Device with Motorized 

Wheels on Basic Gait Characteristics 

Wen Liang Yeoh Ping Yeap Loh ( 

) 

2H1-6 アシスト  一 ( 

 ) ( ) 

 

 

動作(3) 

11:15 12:00                                                                                                        ( ) 

2H2-1 の

 

(  ) 

2H2-2 の シ

ステムの  

 ( 工業

 ) 一 (  ) ( 

 ) 井 (  )  

2H2-3 アシスト

のた の

の  

( 業・ 業

機  ) 

 

作業姿勢 

13:00 14:30                                                                              一 ( 生 )  

2H3-1 人 ンプの び

業の  

一

( 生  ) ( 

) 

2H3-2 パ ーアシストスー の 業

ト ク の  

( 工業 ンター )

(  ) ( コタコー

レーシ ン ) 

2H3-3 の

の の の の

 

(  ) 

2H3-4 の  ( 東  )

( 東  ) 

2H3-5 の ー 業

法の  

(  )

(  ) 一 (  ) 

2H3-6 の

の の (2) 

(  ) 一

( ー  ) 

 

姿勢 

14:45 16:00                                                                                                 ( 工 )  

2H4-1 た の  ( 工  ) ( 工

 ) ( 工  ) 井

 

2H4-2 アライ ント シート の

の  

一 井

(  ) 

2H4-3 ライトタッ  (  ) ( 東

 ) (  ) 

2H4-4 ッ スパ た の

・生  

( タカラ ント ) 

2H4-5 

の ートの工   

(  )  第
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  ( )   

    

    

  ( )   

    

    

    

     

    

    

    

 
（五十音順） 
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NPO   
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NPO   

 

  

 

（順 2018 5 18 ） 

 

 

―――――――――――― 機器展示 ―――――――――――― 

 

インタークロス株式会社 

オプティトラック・ジャパン株式会社 

ダイナコムウェア株式会社 

株式会社東陽テクニカ 

竹井機器工業株式会社 

株式会社たびのレシピ 

株式会社ＤＫＨ 

トビー・テクノロジー株式会社 

株式会社フィジオテック 

株式会社フォーアシスト 

 

（五十音順） 
 

 

 

―――――――――――― 広告掲載 ―――――――――――― 

 

一般財団法人第一生命財団 

ダイナコムウェア株式会社 

竹井機器工業株式会社 

株式会社たびのレシピ 

 
（五十音順） 
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特集 1 ／介護と姿勢
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（2000.5）

特集 1 ／子どもの成長と姿勢
特集 2 ／子どもをめぐる家具や用具

第 16 号
（2000.11）
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（2001.5）

特集 1 ／いろいろな民族の生活・文化と姿勢
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第 18 号
（2001.11）

特集 1 ／人間型ロボットと姿勢
特集 2 ／ロボットのある暮らし

第 19 号
（2002.5）

特集 1 ／乗り物と姿勢−乗り心地を考える
特集 2 ／福祉車両の研究

第 20 号
（2002.11）

特集 1 ／肩こりと姿勢−肩こりを考える
特集 2 ／肩こり解消のためのヒント

第 21 号
（2003.5）

特集 1 ／脳と姿勢
特集 2 ／立って歩くために役立つリハビリ用具

第 22 号
（2003.11）

特集 1 ／背骨の疾患と姿勢
特集 2 ／背骨のトラブル−予防と治療

第 23 号
（2004.5）

特集 1 ／転ばぬ先の姿勢−転倒（転落）防止を考える
特集 2 ／姿勢をよくするためのポイント

第 24 号
（2004.11）

特集 1 ／腰をめぐるトラブルと姿勢
特集 2 ／すこやかにスポーツを楽しもう

第 25 号
（2005.5）

特集 1 ／身近な運動と姿勢
特集 2 ／自転車を楽しもう！

第 26 号
（2005.11）

特集 1 ／座姿勢を考える
特集 2 ／姿勢をめぐる最新研究

第 27 号
（2006.5）

特集 1 ／腹筋、背筋を鍛えよう
特集 2 ／データから見る体力・運動能力・
　　　　 各種愁訴の実態

第 28 号
（2006.11）

特集 1 ／子どもの健康・教育と姿勢
特集 2 ／教育現場から見た子どもの姿勢

第 29 号
（2007.5）

特集 1 ／メタボリックシンドロームへの対応
特集 2 ／生活習慣の改善を考える

第 30 号
（2007.11）

特集 1 ／姿勢と品格
特集 2 ／こころと姿勢

第 31 号
（2008.5）

特集 1 ／加齢と姿勢
特集 2 ／高齢者の身体と心

第 32 号
（2008.11）

特集 1 ／膝の悩みと姿勢
特集 2 ／膝の痛みへの対応

第 33 号
（2009.5）

特集 1 ／オフィス環境と姿勢
特集 2 ／新時代のオフィスを考える

第 34 号
（2009.11）

特集 1 ／住まいと姿勢
特集 2 ／姿勢とユニバーサルデザイン

第 35 号
（2010.5）

特集 1 ／子どものたくましさを育てる
特集 2 ／子どものたくましさと教育

第 36 号
（2011.5）

特集 1 ／運動器を健康に保ち続けよう
特集 2 ／ウォーキングと健康

第 37 号
（2011.11）

特集 1 ／姿勢とエコノミークラス症候群
特集 2 ／大規模災害と不活動

第 38 号
（2012.5）

特集 1 ／姿勢と筋力
特集 2 ／さまざまな筋肉の働き

第 39 号
（2012.11）

特集 1 ／子どもと遊び
特集 2 ／子どもの成長と遊具・玩具

第 40 号
（2013.5）

特集 1 ／睡眠と健康
特集 2 ／質がよい睡眠とさわやかな目覚め

第 41 号
（2014.5）

特集 1 ／子どものすこやかな発達を考える
特集 2 ／子どもの発達とその支援

第 42 号
（2015.5）

特集 1 ／障害者スポーツの現状と課題
特集 2 ／スポーツと障害

第 43 号
（2016.5）

特集 1 ／健康寿命をのばそう！
特集 2 ／健康寿命をのばすためのポイント

第 44 号
（2017.5）

特集 1 ／ロコモ予防と運動
特集 2 ／靴と健康

第 45 号
（2018.5）

特集 1 ／進化するヒト型ロボットと姿勢
特集 2 ／ロボットによる動作や姿勢の支援
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貸別荘「貸別荘「たびのたびの邸宅」シリーズ貸別荘「貸別荘「たびのたびのたびの邸宅」シリーズ邸宅」シリーズ
宮城蔵王、鎌倉、沖縄で好評営業中

家具付きの一戸建てを貸切で宿泊利用できる貸別荘。家族と楽しく、友人とワイワイ、恋人とまったり、家具付きの一戸建てを貸切で宿泊利用できる貸別荘。家族と楽しく、友人とワイワイ、恋人とまったり、
夫婦でのんびりなど使い方はお客様次第です。小規模な社員旅行や研修旅行などにもピッタリ！夫婦でのんびりなど使い方はお客様次第です。小規模な社員旅行や研修旅行などにもピッタリ！
◆貸別荘という至福のリゾート◆貸別荘という至福のリゾート
貸別荘での贅沢な休日を過ごしませんか？貸別荘での贅沢な休日を過ごしませんか？貸別荘での贅沢な休日を過ごしませんか？
ホテルや旅館に宿泊する旅行とは一味違う、ホテルや旅館に宿泊する旅行とは一味違う、
自分たちだけの空間を自由に満喫してお寛ぎ頂くことができます。自分たちだけの空間を自由に満喫してお寛ぎ頂くことができます。
また、その土地で「暮らす」気分を味わえるのも魅力です。

株式会社たびのレシピ たびの邸宅 http://tabinoteitaku.jp/
〒982-0007 宮城県仙台市太白区あすと長町1丁目4-50 ご予約ダイヤル ☎0800-805-7197（通話料無料）
（スーパースポーツゼビオあすと長町店1F）
TEL.022-304-5565 FAX.022-304-5585
http://www.tabino.co.jp/

【東京支店】TEL.03-6435-8465 【あすと長町店】TEL.022-304-5565
【沖縄支店】TEL.098-988-4395 【仙台泉タピオ店】TEL.022-341-5058 お持ちの物件を貸別荘として運用したいオーナー様を随時募集しております。

詳しくはお問合せください。

「ヴィラブリゾート」完全独立の高級リゾートホテル

たびのたびの邸宅 ヴィラブリゾートは、宮古島空港から車で約ヴィラブリゾートは、宮古島空港から車で約202020分、たびのたびの邸宅邸宅 ヴィラブリゾートは、宮古島空港から車で約ヴィラブリゾートは、宮古島空港から車で約202020分、分、
伊良部島のオーシャンフロントに建つ沖縄発のオールヴィラリゾートホテルです。

□ウィラブリゾート公式サイト□ウィラブリゾート公式サイト
http://villabu.jp/
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